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Robot cartésien en H / robot cartésien en L 
Cahier des charges 

 

Société : ……………………………………………….  

Interlocuteur : ………………………………………… 

Téléphone : …………………………………………... 

Email : …………………………………………........... 

Adresse : …………………………….……………….. 

…………………………………………………………. 

 

Charge à déplacer (Kg) : ………………………….... 

Course suivant axe X : …………………………….... 

Course suivant axe Y : …………………………….... 

Course suivant axe Z : …………………………….... 

Vitesse : …………………………………………….... 

Répétabilité : ……………………………………….... 

Cycle : …………………………………………........... 

 

Dimensions de la charge : ………………………….. 

Motorisation : ……………………………………....... 

Réducteur renvoi d’angle : ………………………..... 

Chaîne porte-câbles : ……………………………….. 

 

 

 

Axe Z – CREAXE 
Motorisation fixe 

verticalement 

Axe Z – NOVAXE 
Déplacement 

motorisation avec 
l’unité 

Axe Y – DUACO 
Guidage 2 rail / 4 patins 

Reprise couple basculement 

Axe Y – DUACO 
Guidage 2 rail / 4 patins 

Reprise couple basculement 

Axe Z – MVIS 
Renvoi motorisation 
sur l’arrière de l’unité 

Axe Y – DUACO 
Guidage 2 rail / 4 patins 

Reprise couple basculement 

Axe Z – CREAXE 
Motorisation fixe 

verticalement 

Axe Y – 2 x NOVAXE 
Reprise couple basculement 

 

Axe Z – CREAXE 
Motorisation fixe 

verticalement 

Axe Z – NOVAXE 
Déplacement 

motorisation avec l’unité 

Axe Y – DUACO 
Guidage 2 rail / 4 patins 

Reprise couple basculement 

Axe Y – DUACO 
Guidage 2 rail / 4 patins 

Reprise couple basculement 

ROBOT CARTÉSIEN EN L 

ROBOT CARTÉSIEN EN H 

Version H1 

Version H2 

Version H3 

Version H4 

Version L1 

Version L2 
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