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Caractéristiques et options

Caractéristiques standards:

e Tension d'entrée : 24V CC

e Charge maxi : 6000N (poussee) / 4000N (traction)

e Vitesse a vide : 23 mm/sec

e Vitesse a pleine charge : 5,0 mm/sec

e Course : 50 ~ 400 mm

e Niveau sonore : <53dB

e Niveau IP : IPX4

e Orientation de la chape arriere tous les 30 degrés.

e Fins de course préréglées

e Corps du vérin en aluminium

e Piston en acier

e Couleur : Gris clair RAL 7035

e Cycle de service : 10 %

e Tempeérature ambiante de fonctionnement : +5°C ~ +40°C

e Certifié : Marquage CE, EN 60601-1-2, CEIl 61000-4-2, CEl 61000-4-3,
CEI 61000-4-8, RoHS, 2011/65/UE, (UE) 2015/863, (UE) 2017/2102

Ogtions :
e Ecrou de sécurité
e niveau de protection IPX6




Options

- Retour de signal de positionnement avec un capteur a effet Hall

- Retour de signal de positionnement avec deux capteurs a effet Hall

- Vérin de poussée uniquement

- Ecrou de sécurité (dans le sens de la poussée)

- Niveau IP : IPX6

- Déblocage rapide QR1 (Fig. 1) : uniquement disponible avec le code moteur A8 ou AC,
voir tableau ci-dessous pour les charges admissible avec 'option QR1.

A8 =3000N =500N
AC =2000N =300N

- Déblocage rapide QR2 : pour rétracter rapidement le piston du vérin en pingant la poignée
QR2 en cas d'urgence (Fig. 2)
- Déblocage manuel MR3 : Pour rétracter le piston du vérin lentement en tournant le bouton
MR3 en cas de coupure de courant (Fig. 3)

Fig. 1 Fig. 2 Fig. 3




Caractéristiques techniques

KMD60-24-A3-XXX. XXX-CXX
KMD60-24-A4-XXX . XXX-CXX
KMD60-24-A6-XXX. XXX-CXX
KMD60-24-A8-XXX. XXX-CXX
KMD60-24-A8-XXX. XXX-CXX-QR1
KMD60-24-AC-XXX. XXX-CXX
KMD60-24-AC-XXX.XXX-CXX-QR1
KMD60-24-AG-XXX. XXX-CXX
KMD60-24-K3-XXX. XXX-CXX
KMD60-24-K4-XXX.XXX-CXX
KMD60-24-K6-XXX . XXX-CXX
KMD60-24-K8-XXX. XXX-CXX
KMD60-24-KC-XXX. XXX-CXX
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Dimensions

e Longueur rétractée (A)

Course (S) 50=S=300mm
. Extrémité Q (déblocage M, N (déblocage
dog 1ggcr:lurité pistan 3,7 1,5,8 rapide QR2) manuel MR3)
Longueur | Sans option de sécurité A=S+155mm A=S+179mm N/A N/A
rétractée S
(A) Ecrou de sécurité (SN) A= S+160mm A=S+185mm A= S+243mm A=S+250mm
Déblocage rapide (QR1) A=S+165mm A=S+190mm N/A N/A
Avec SN + QR1 A=S+173mm A=S+198mm N/A N/A
+ 301=S=400mm, longueur rétractée (A) + 30mm « Tolerance: £3mm
* S=401mm, longueur rétractée personnalisée (A)
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e Extrémité de piston

1 : Chape POM 3 : Alésage 5 : Chape en alliage 7 : Alésage avec insert
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Code éxtrémite Diamétre alésage Diamétre alésage Largeur chape Largeur Profondeur
piston sans insert (D1) avec insert (D2) avec insert (W1) rainure (W2) rainure (H)
1 08, 610, 912 N/A N/A 10 20
3 8, 10, 912, 014 28, 10 26 N/A N/A
5 08, 610, 212 28, 610 32 10 20
7 210 N/A N/A N/A N/A
8 010, g12 28, 810 315 8.3 19.5
M N/A 210 29.5 8.4 19.5
N N/A 210 29.5 8.4 19.5
Q 012 210 29.6 8.2 14
e Chape arriere R14

1 : Chape aluminium
2 : Chape en alliage de zinc
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Code chape Diameétre alésage Diameétre alésage Largeur chape Largeur Profondeur
arriére sans insert (D1) avec insert (D2) avec insert (W1) rainure (W2) rainure (H)
1 210, 812 28, 910 30 8 18
2 210, 812 28, 910 30 8 18




Compatibilité

Produit Modeéle Conditions d’application Spécifications
MDGC. MD6C-M - Courant maxi 5A par canal - Sans retour du capteur de positionnement
' - Connecteur DIN 4 broches type H ou V
CB2P, CB4P, T T T — - Sans retour du capteur de positionnement
MD7C P - Connecteur DIN 4 broches type H ou V
. . - Avec deux capteurs a effet Hall
Boitier de | MD6C-M - Courant maxi 5A par canal - Connecteur DIN type H ou V & 6 broches
commande
CB4P-SY  CEuEit Fl 4 A 2 G | - Avec deux capteurs a effet Hall
(Synchronisation) ’ - Connecteur DIN type H ou V a 6 broches
. - Avec deux capteurs a effet Hall
iSSPl - Courant maxi SA par canal | _ o, ne steur minifit LR 6 broches
Remarques :

1. Les boitiers de commande MD6C, MD6C-M et CB2P peuvent étre fixés sur le vérin KMD60,
sauf le modéle KMD60-QR1.

2. Si la limite de courant du boitier de commande est inférieure au courant nominal du vérin sous pleine charge,
le vérin ne pourra pa fonctionner a pleine puissance.

3. Les dimensions du MD6C-M sont les mémes que celles du MD6C.

KMD60 + MD6C KMD®60 + CB2P




Cablage

Connecteur minifit de type LR
e Sans retour de positionnement

Vin
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Connecteur de type V ou H
e Sans retour de positionnement

M+
DIN a 4 broches Type V
e Avec deux capteurs a effet Hall
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Inverser la polarité de I'entrée CC pour rétracter le piston.

—

Sans retour de positionnement

Couleur fils | Définition Description

I Blanc

puissance Noir

Alimentation | Connecter le fil blanc a « Vdc + » et le fil noir a « Vdc - » de I'alimentation CC
Inverser la polarité de I'entrée CC rétracter le piston




e Avec un capteur a effet Hall

Couleur fils | Définition

Cable Bleu

Description

Connecter le fil bleu a « Vdc + » et le fil marron a « Vdc - » de
I'alimentation CC. Inverser la polarité de I'entrée CC pour rétracter le piston.

Plage d'entrée de tension: 5~ 20V

Haut = Entrée - 1,2V (20,6 V)
Bas = GND
Données du signal Hall :

Haut
Hall
Bas

Résolution du capteur a effet Hall :

Modéle Résolution (pulses/mm)
KMDB0-24-A3-XXX . XXX-CXX-HSX 13.33
KMDB0-24-A4-XXX XXX-CXX-HSX 10.0
KMDG60-24-A6-XXX XXX-CXX-HSX 6.67

| KMDB0-24-A8-XXX XXX-CXX-HSX 5.0
KMDB60-24-AC-XXX . XXX-CXX-HSX 3.34
KMD60-24-AG-XXX XXX-CXX-HSX 25
KMDB0-24-K3-XXX. XXX-CXX-HSX 6.67
KMDB0-24-K4-XXX. XXX-CXX-HSX 5.0

| KMDG60-24-K6-XXX XXX-CXX-HSX 3.34
KMDB0-24-K8-XXX.XXX-CXX-HSX 25
KMDB0-24-KC-XXX XXX-CXX-HSX 1.66

- Alimentation
Sortie Hall
GND

e Avec deux capteurs a effet Hall

Couleur fils | Définition

Cable Bleu

puissance

Alimentation

Marron CcC

Description

Connecter le fil bleu a « Vdc + » et le fil marron a « Vdc - » de
l'alimentation CC. Inverser la polarité de I'entrée CC pour rétracter le piston.

Vin

Jaune

Plage d'entrée de tension: 5~20V

Sortie
Hall 1

Sortie
Hall 2

Haut = Entrée - 1,2V (+0,6V) Haut|_|_|_|_|_L i Hautw il

Bas = GND Bas Bas

Données du signal Hall : Hautw Hall 2 Haut’_|_|_|_|_L Hall 2
Bas Bas

Piston sorti

Résolution du capteur a effet Hall :

Piston rentré

Modele Résolution (pulses/mm)
KMDG60-24-A3-XXX XXX-CXX-HSX 13.33
| KMDB0-24-Ad-XXX XXX-CXX-HSX 10.0
KMD60-24-A6-XXX . XXX-CXX-HSX 6.67
KMD60-24-A8-XXX . XXX-CXX-HSX 5.0
' KMDB0-24-AC-XXX XXX-CXX-HSX 3.34
KMDB60-24-AG-XXX.XXX-CXX-HSX 25
KMD60-24-K3-XXX. XXX-CXX-HSX 6.67
KMD60-24-K4-XXX XXX-CXX-HSX 5.0
KMD60-24-K6-XXX XXX-CXX-HSX 3.34
KMD60-24-K8-XXX . XXX-CXX-HSX 2.5
' KMDB0-24-KC-XXX XXX-CXX-HSX 1.66

GND




Référence

KMD60- 24 -W:\:B- 560 . C Q |74~ HS2

Tension d’entrée 24 : 24V CC

: 2500tr/min - pas de la vis :
: 2500tr/min - pas de la vis :
: 2500tr/min - pas de la vis :
: 2500tr/min - pas de la vis :
. 2500tr/min - pas de la vis :

Moteur et : 2500tr/min - pas de la vis :

type de vis : 2500tr/min - pas de la vis :
: 2500tr/min - pas de la vis :
: 2500tr/min - pas de la vis :
: 2500tr/min - pas de la vis :
: 2500tr/min - pas de la vis

Longueur rétractée
(voir page 4)

Longueur déployée

(voir page 4)

1: Chape POM
3 : Alésage
5 : Chape en alliage de zinc
7 : Alésage avec insert
8 : Chape aluminium
Extrémité de piston M : Chape aluminium avec déblocage manuel MR3
(voir page 5) (Uniquement avec les options SN et PO, type de vis A8 ou AC)
N : Chape en alliage de zinc avec déblocage manuel MR3
(Uniquement avec les options SN et PO, type de vis A8 ou AC)
Q : Chape en alliage de zinc avec déblocage rapide QR2
(Uniquement avec les options SN et PO, type de vis A8 ou AC)

Chape arriére 1 : Chape aluminium

(voir page 5) 2 : Chape en alliage de zinc

Vide : Aucun
HS1 : Un capteur a effet Hall
HS2 : Deux capteurs a effet Hall

Retour de
positionnement

Vide : Aucune
SN : Ecrou de sécurité

PO : vérin de pousée uniqguement

QR1 : Déblocage rapide QR1 (avec les types de vis A8 ou AC uniquement)
X6 : Indice de protection IPX6

0 : 300mm
Longueur de cables 1 :1000mm
A : 400mm avec 200mm enroulé
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