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:‘ Kinetic Systems

VERINS ELECTRIQUES

KLD3L

Caractéristiques et options

Caractéristiques standards:

e Tension d'entrée : 24 ~ 33V CC

e Charge maxi : 1000N

e \itesse a vide : 20,7 mm/sec

e Vitesse a pleine charge : 5,1 mm/sec

e Course : 100/ 150/ 200/ 250/ 300 mm

e Niveau de bruit : <60dB

e Niveau IP : IP20

e Couleur : Gris aluminium

e Longueur du cordon d'alimentation : 900 mm
e Fins de course préréglés

e Cycle de service : 80 %, max

e Durée de vie de 30 000 cycles

e Température ambiante de fonctionnement : -25°C ~ +65°C




Caractéristiques techniques

KLD3L-2433-10-XXX 24 10:1
KLD3L-2433-40-XXX 24 40:1 1000 2500
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Dimensions

o Boitier de commande

e Vérin

82

e Support de montage (MB22)
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e Longueur rétractée (A)

Code éxtrémité Course (S)
piston 150 200 250 300
1 209 260 311 362 413
250 301 352 403 454
6 219.5 270.5 3215 372.5 4235

Longueur déployée (B)=S + A

(tolerance: £3mm)

e Extrémité de piston

1: Alésage 3 : Rotule sur piston 6 : Chape POM
D1 D1 D1
o Il PRl
ma _ 1 R
H
Code éxtrémité Diamétre alésage Largeur chape Profondeur
piston sans insert (D1) (W) chape (H)
1 06.4, 98, 210 N/A N/A
3 28 N/A N/A
6 28, 810 6 15
e Fixation arriére e Orientation chape arriére
1: Chape en .
alliage de zinc C : Bride sur corps 0:0° 9: 90°
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Code fixation Diamétre alésage Largeur chape Hauteur axe
W) chape (H)

1 26.4, 28, 10 N/A 12

arriére sans insert (D1)




Compatibilité

Produit Modéle Conditions d’application Spécifications
T-control, - Tension de sortie Stable - Connecteur DIN de type F
Boitier de | CS1, CS2, 24 ~ 33V DC, a4 broches
commande |CBT2, CB3T, |-Sans retour du capteur
CB4M de positionnement

Diagramme de connexion:

Fins de course
cable signal

Faisceau de cébles
alimentation et encodeur

Céble

Vérin d'alimentation

Boitier de commande

Cablage

e Connecteur DIN de type F

M-
M+ —

DIN a 4 broches

Type F

e Cable puissance

Couleur fils | Définition

Rouge

Noir

Remarque : Connecter (M+) a « + » et (M-) a « - » de l'alimentation CC pour sortir
le piston




Référence

10 : 10:1
40 : 40:1
(Voir page 2)

1. Alésage

2 : Chape sur piston
6 : Chape POM
(voir page 4)

Extrémité de piston

0 : 0° (standard)
9:90°
(voir page 4)

Orientation chape
arriére

Longueur de cables |1 :900mm
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