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ROBOT SCARA _n CARACTERISTIQUES

TAILLE 7 TAILLE 10

Référence TAILLE 4
4-400 4-600

7-600 7-900 10-850 10-1200

Charge - Kg

Vitesse maxi - m/s
circonféerentielle

~ Poids - Kg

1 ‘ >
ENVELOPPE DE TRAVAIL
VITESSE MAX AMPLITUDE / COURSE
— AXES
TAILLE4 TAILLE7 TAILLE 10 TAILLE4 TAILLE7 TAILLE 10
Axe 1 - epaule 360°/s 250°/s 180°/s 360° 360° 360°
Axe 3 - indexage 180°/s 180°/s 180°/s 360° 360° 360°

Enveloppe de travail reduite
Encombrement réduit
Etanchéité IP65
Surfaces lisses sans zones de rétention

b Piston lisse - arbre creux
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7-600 &80 DONNEES TECHNIQUES
- Codeur absolu Sur tous les axes

- 10kg Classification IP IP 65
£y ' ' &30 g?e:?sgligcg:)preté
= 4 Surpression
Mode de fixation Sol - mur - plafond
5kg 8kg
900 ! - 1200
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Modules simples

CONTACT

Kinetic Systems

ZI Les Platieres

150 rue Barthélémy Thimeonnier
69440 Mornant, France

+33 (0)4 7848 7428

info@kinetic-systems.fr

Motorisation
et asservissement

Motion control

Manipulateur 4 axes Manipulateur 3 axes
modules doubles modules doubles



