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RAK C2

eux sorties

d’angle rapport 1:1

ible en denture :
conique

sortie disponible :
alésage
male

RAK C3

rois sorties

d’angle rapport 1:1
a trois sorties

ible en denture :
conique

sortie disponible :
alésage
male
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Etanchéité complete

Centrage et trous
du systeme

de fixation sur les
deux sorties

Corps en aluminium

anodisé
Disponible en sortie arbre

ou en sortie alésage

Centrage et trous de

Etanchéité complete
du systeme fixation sur les trois sorties

Troisiéme sortie
disponible en sortie

male uniguement
Disponible en sortie

male ou en sortie
alésage

Corps en aluminium
anodisé
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RAK 118

60 x 86
78 x 108
98 x 124
118 x 155

méale ou en sortie alésage

gurations possibles
figurations possibles

PLETE DU SYSTEME

ipements et accessoires
isponibles

our motorisation
our module

SS OU pas a pas
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Série S : Sortie
Denture (DD ou SC) D : Directe
Rapport de réduction P P_erpend|cula|re
: L : Ligne
Nombre de sorties g
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Sortie directe alésage @22 M : Male
Sortie perpendiculaire méle @19 DD : denture droite
Sortie ligne méale @19 SC : denture spiro-coniaue
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