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g’ Kinetic Systems SERIE KAV
Séries A Al B C E El E2 E3 F F1 G
KAV 100 100 | c+110 | 46 35 66 26 28 40 26 26 50
KAV 140 140 | c+120 | 60 40 92 28 36 46 35 35 65
KAV 165 165 | c+160 | 72 45 | 108 | 30 46 53 42 42 80
KAV 200 200 | ¢c+210 | 80 46 | 136 | 20 56 48 50 44 | 102
Séries I J KH8 | K1 L déployé M1 M2 N 6] P
KAV 100 35 42 16 4 145+2xc M6 15 10 6 52
KAV 140 50 60 20 5 160+2xc M8 20 12 7 6,2
KAV 165 60 70 24 6 2056+2x¢cC M8 20 12 7 8,2
KAV 200 76 76 30 6 256 +2xc | M10 25 15 9 8,2
Séries Q R h7 S T h7 T2 U V X X1 Y |ZH8
KAV 100 3 45 M6 8 Suivant M4 1 30 20 3 41
KAV 140 3,5 53 M6 10 @ arbre M5 1 35 25 3 53
KAV 165 4 66 M8 12 moteur M6 1 40 30 3 63
KAV 200 5 74 M10 15 M8 2 55 40 4 70
c = course en mm - L =longueur totale (mm)
JERAGTERTIouEs TeCrvioues
Séries Courses standards* Guidage Entrainement
mm @ d h6 : Douilles a billes Vis a billes (VB)
KAV 100 25-50- 100 - 150 16 12 x4
KAV 140 50 - 100 - 150 - 200 25 16 x5
KAV 165 50 - 100 - 150 - 200 - 250 30 20x 5
KAV 200 50 - 100 - 150 - 200 - 250 30 25x5
Séries ( ﬁ;‘;:ﬂ;gg tt))?llsees) Masse totale Masse mobile
C (N) Co (N) Kg Kg
KAV 100 2015 2480 c.0,013+ 2,25 c. 0,005+ 0,75
KAV 140 6465 6680 c.0,027+5 cx0,012+1,8
KAV 165 9100 10800 c.0,035+75 c.0,016+3
KAV 200 9100 10800 c.0,054 + 11 c.0,024+5
| KAV 100 1204 VB 100 345 A60
Série
Largeur du profil
@ | pas / type de vis

Course

Longueur totale

Options et accessoires (ex. A60 :tasseaux de fixation)
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OPTIONS ET ACCESSOIRES

Soufflets en toile de polyuréthanne noire
pour protéger les guidages et les vis.

Attention :

la fourniture de soufflets
entraine une sur-longueur de la table pour

conserver la course demandée.

Fixation du soufflet par embouts vissés

réf. SOUF

Séries Dimensions (mm) Références
A B|C|D|E|M o o BM
K..100 | 20|34 18|12 | 8 |M6| A50/100 O [:] O i
K..140 | 25|38 |18 | 15|10 | M8 | A50/140 o o A
K...165 | 25|44 |24 |16 |10 | M8 | A50/165 2 c
K...200 | 25|44 |24 |16 |10 | M8 | A50/200 *—EL‘ I-I-;J
Séries B C E L M*
K... 100 5 2 17 10 M5 ' N M
K... 140 6 2 17 12 M6 :
K... 165 6 2 20 15 M8 L @ (|
K... 200 8 2 20 15 M8 v [
e | |lle
.. B
@ Références :
| A60 L15 M8
Référence : A60
Largeur du tasseau : L
Filetage : M
www.Kinetic-systems.fr v13.04.09




:’ Kinetic Systems OPTIONS ET ACCESSOIRES

Moyeux en aluminium et anneau de dureté 98 shore. Accouplement élastique et sans jeu
permettant la transmission du couple sans glissement.

MR

Dimensions (mm)
Réf. ad @D L L
GS 9 ) _ 20 30 -
Alésage suivant 111
GS 14 dermande. 30 35 oa
GS19/24 | Avecousans | 40 66 — 2D
GS 24/28 rainure de 55 78 ,
clavette. 77
GS 28/38 65 90
L Réduc- court long C
>eres | "fon [A[C D |BJE|BJE e
KAV 1 76 | 54 | 32 | 144| 80 | 194|130 N QU
100 2 88 | 54 | 44 |170| 88 | 220|138 meiew (NIENNY
KAV 1 92 | 56 | 42 [ 210|125 260175 p
140 2 [122] 56 | 61 |240 (129290179 || 4 ™
KAV 1 |110]| 58 | 52 | 250 | 145|300 | 195 e !
165 | 2 |146| 58 | 73 | 270 | 143|320 193 mede
KAV 1 |134| 58 | 62 | 284|160 334|210 o L 3
200 2 |146| 58 | 72 | 304 | 158 | 354 | 208 '
-4

@ Position de montage du bottier :

@ Référence:

\ A20 146/270 2 CDH
Référence accessoire
Taille du botitier
Réduction
Position de montage (CDH :courroie - droite - haut)

8 www.Kkinetic-systems.fr v13.04.09




%:’ Kinetic Systems

OPTIONS ET ACCESSOIRES

Les lanternes monoblocs A10S en aluminium
permettent le montage d’un moteur/réducteur sur
l'unité / accouplement élastique sans jeu réf. A15.

Séries B C E J
KAV 100 64 48 8 30
KAV 140 80 59 10 35
KAV 165 98 70 12 40
KAV 200 119 78 15 50

@D Suivant moteur ou réducteur
L L=M+E+J
M Suivant moteur ou réducteur

Données techniques des détecteurs inductifs :
Capteurs magnétique

Avec sortie cable longueur 3m
Sortie PNP-NO
Portée : 2 mm

réf. A10S

réf. A70

Alimentation : 10 - 30V DC
courant admissible : 200 mA

LED de signalisation

@ Séries KAV
Taille A B C D
KAV 100 29 25 16,5 3,5
KAV 140 29 30 16,5 5
KAV 165 29 35 16,5 6
KAV 200 29 39 12 7
@ @) ° -
= 003 ==
o\@_ 9o
5 =
C L&

@ Références :

A76 : Détecteur magnétique normalement ouvert
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Disponible sur KFC, KMCD, KFP, KMP, KAP et KAV

T

D

Butée élastique/profil
% Réglable en position

’\ Butée/profil
G

)

@ Butée / arbre

Séries | A B C |¥D | E F oD
K100 | 30 | 44 | 20 |@16| 13 | 13 | 13
K140 | 35 | 51 | 30 |@25| 13 | 18 | 18 S
K165 | 40 | 53 | 36 |@30| 16 | 22 | 22 5 o "
K200 | 40 | 53 | 36 |@30| 16 | 22 | 22 R

@ Butée élastique / profil
Séries H I J K L
K100 | 30 27 40 | @25 | 25 h ©
K140 35 33 50 @25 25 - e > 8
K165 | 40 32 60 | @30 | 30
K200 45 32 68 @30 30 | HolL

@ Butée / profil
Séries M N O -
K100 30 27 40 )
K140 35 27 50 o
K165 40 32 60 ©
K200 45 32 70 N M

10 www.Kkinetic-systems.fr v13.04.09




OPTIONS ET ACCESSOIRES

:‘ Kinetic Systems

(l

Les unités sont livrées montées avec le
volant et le frein

@ Références :

A120 : Volant
A120F : Volant et frein

Il est possible de réaliser des platines de liaison entre les différents modules Kinetic Systems

@ Manipulateur 3 axes :

- Un KVP 140 (axe X)
- Un KVP 140 (axe Y)
- Un KAV 100 (axe Z)
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-

INTERCHANGEABILITE

S —
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