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Table massive en extrudé d’aluminium anodisé
Equipé de rainures en T sur 4 faces

Graissage latéral des
douilles a billes

Centrage et trous
de fixation sur table

Centrage et trous de fixation
sur palier d’extrémité
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g’ Kinetic Systems SERIE KAP
Séries A Al | A3 B C E El | E2 | E3 F F1
KAP 100 100 130 60 46 35 66 18 28 32 26 26
KAP 140 140 175 80 60 40 92 28 36 46 35 35
KAP165 | 165 | 210 | 95 | 72 | 45 | 108 | 30 | 46 | 53 | 42 | 42
KAP200 | 200 | 220 | 100 | 80 | 46 | 136 | 23 | 5 | 51 | 50 | 50
KAP230 | 230 | 220 | 105 | 98 | 48 | 164 | 20 | 60 | 50 | 64 | 50
Séries G H1 | J [KH8| KL [ M1 [ M2 N o) P
KAP100 | 50 | M6 | 35 | 42 | 16 4 M6 | 15 | 10 6 5,2
KAP140 | 65 | M6 | 50 | 60 | 20 5 M8 | 20 | 12 7 6,2
KAP165 | 80 | M8 | 60 | 70 | 24 6 M8 | 20 | 12 7 8,2
KAP200 | 102 | M10 | 76 | 76 | 30 6 | M10 | 25 | 14 9 8,2
KAP230 | 130 | M12 | 100 | 100 | 30 6 | M12 | 25 | 18 | 11 | 105
Séries Q Vo Y | zHs
(longueur du vérin)
KAP 100 | 3 76 3 41
KAP 140 | 3,5 94 3 53
KAP 165 | 4 105 3 63
KAP 200 5 106/ 121 4 60
KAP 230 6 128 5 80

Séries Guidage Entrainement
@d h6 : douilles a billes (mm) Diameétre du vérin (mm)

KAP 100 16 25
KAP 140 25 32
KAP 165 30 40
KAP 200 30 50/63
KAP 230 40 80

Séries Charge de base (4 douilles a billes) | Masse du chariot | Masse totale sans vérin

C(N) Co (N) Kg Kg
KAP 100 2015 2480 c.0,012 +2 c.0,004 +0,8
KAP 140 6465 6680 c.0,024 +4,3 c.0,009+1,8
KAP 165 9100 10800 c.0,033+7,2 c.0,014+3
KAP 200 9100 10800 c.0,033+8,6 c.0,014+ 3,9
KAP 230 9100 10800 c.0,033+12 c.0,014+46
| KAP 165 / 40 200 465 A60

Série

Largeur du profil / diamétre vérin

Course

Longueur totale

Options et accessoires (ex. A60 : tasseaux de fixation)
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VERINS PNEUMATIQUES

- UNI' 10 290

@ Vérin normalisé répondant aux normes :
-1SO 6431
- DIN ISO 6431 et VDMA 24 562
- NF E 49003.1

@ Type de fluide : Air comprimé filtré, lubrifié ou non lubrifié

@ Pression de service maximum admissible : 12 bar

@ Plage de température : -20 a + 80°C

Alésage Course Poussée sous Longueur d’amortisse-
Force de rappel
standard 6 bar -ment
sous 6 bar

(mm) (mm) (N) ") (mm)
25 267 220 17
32 Suivant 482 415 19
0| e s 2
50 vérin 1178 990 23
63 1870 1682 23
80 3015 2720 30

La durée de vie du guidage

se calcule avec la formule suivante :

L

8]

L (m): Durée nominale en 10° m, atteinte ou dépassée par 90% de la douille
apparemment identiques et en nombre suffisant, fonctionnant dans les mémes
conditions, avant I'apparition des premiers signes de fatigue.

C (N): Charge dynamique de base (voir tableau ci-dessous)

P (N): (A+B)xcharge*

E

Séries B (mm) | E(mm) C (N) A : Distance entre le centre de gravité de
KAP 100 15 100 1600 la charge et le guidage (voir schéma
KAP 140 20 143 3980 page suivante)
KAP 165 25 170 5600 *: Charge utile en Newton appliqguée au
KAP 200 25 170 5600 centre de gravité de la charge
KAP 230 30 160 8800
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@ Charge utile max. par rapport au porte-a-faux

A

Course

CDG

Charge utile (N)

CDG

SERIE KAP

. Porte-a-faux
pour fleche

. Position du centre
de gravité de la
charge par rapport
a la face d’appui

: Centre de
gravité de la charge

1800
1750

Séries

1700

KAP 100

35

1650
1600

KAP 140

40

1550 \

KAP 165

45

1500
1450

KAP 200

46

1400

KAP 230

48

1350

1300
1250

1200

1150

1100
1050

1000
750

700
850

800

750

KAP 230

700
650

600

KAFP 200

550

500
450

KAP 165

400

350

300

KAP 140

250

200

150
100

50

KAP 100

0

550 400

450
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:’ Kinetic Systems OPTIONS ET ACCESSOIRES

MR

réf. SOUF

Soufflets en toile de polyuréthanne noire
pour protéger les guidages et les vis.

Attention : la fourniture de soufflets
entraine une sur-longueur de la table pour
conserver la course demandée.

" Dimensions (mm) réferences
Séries
A|B|C|D|E M
(o] o @M

KAP 1000|2034 |18 |12 | 8 | M6 A50/100 O [:] O i
KAP 140| 25|38 |18 | 15|10 | M8 A50/140 o 0_/'\: T8
KAP 165| 25 | 44 | 24 | 16 | 10 | M8 | A50/165 R c
KAP 200| 2544 |24 |16 | 10| M8 | A50/K200 A B
KAP 23030 (52 |30|20 |10 | M10 | A50/230

Séries | B | C | E | L M
M
KAP100 | 5 | 2 | 17 | 10 M4 - M5
. [N

KAP140 | 6 | 2 |17 | 12 | M4-M5-M6 L Q
KAP165 | 6 | 2 | 24 | 15 | M4-M5-M6-M8 , ' /]
KAP200 | 6 | 2 | 24 | 15 | M4-M5-M6-M8 ~E ‘L C

M4-M5-M6 .. B
KAP230 | 8 | 2 | 24 | 18 MB.M10

@ Références :
| A60 L15 M8

Référence : A60
Largeur du tasseau : L
Filetage : M
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Equipement intégré au vérin

Il est possible d’équiper I’actionneur d’un ou de deux ensembles détecteurs / came de
détection

Données techniques des détecteurs inductifs :

Capteurs inductifs Alimentation : 10 - 30 V DC
Avec sortie cable longueur 3m courant admissible : 200 mA
Sortie PNP-NO ou PNP-NF LED de signalisation

Portée : 2 mm

Taile | A | B | Cc | D | E

e | 30| 40 165 38 | 1 o course
e | 30 | 54 165 43| 2

e | 30 | 64 |165| 48 | 25

o | 30 | 70 |165| 54 | 4

Sy | 30 | 85 165 56 | 6

@ Références :

A73 : détecteur inductif - PNP - Normalement Ouvert (livré avec support)
A74 : détecteur inductif - PNP - Normalement Fermé (livré avec support)
A75 : Came de détection

Il est possible de réaliser des platines de liaison entre les différents modules Kinetic Systems

réf. A200

@® Manipulateur 3 axes :

- Un KMP 140 (axe X)
- Un KAP 140 (axe Y)
- Un KAP 100 (axe 2)
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Disponible sur KFC, KMCD, KFP, KMP, KAP et KAV

e — Butée/arbre

N
- o
=
__d

: Butée élastique/profil
Avec rallonge
" I Réglable en position

‘l'/ ‘/ Butée/profil

Butée élastique/profil
Réglable en position

@ Butée / arbre (Prévoir une sur longueur des arbres)

Séries | A B C |@Db| E F | G
K100 | 30 | 44 | 20 |@16| 13 | 13 | 13
K140 | 35 | 51 | 30 |@25| 13 | 18 | 18 o
K165 | 40 | 53 | 36 |@30| 16 | 22 | 22 o o "
K200 | 40 | 53 | 36 |@30| 16 | 22 | 22 R
K230 | 45 | 58 | 46 |@40| 16 | 28 | 28

@ Butée élastique / profil
Séries H I J @K L
K100 | 30 27 40 | @25 | 25 h
K140 | 35 33 50 | @25 | 25 - S > ?s‘;l
Kies | 40 | 32 | 60 | @30 | 30 ) J
K200 | 45 32 68 | @30 | 30 | oL
K230 | 48 32 86 | @30 | 30

@ Butée / profil
Séries M N O
K100 30 27 40 L ©
K140 35 27 50 o
K165 40 32 60 ©
K200 45 32 68 N "
K230 48 32 86
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