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SERIE CREAXE

Guidage :

- 1rails
- 2 patins

Profil en aluminium anodisé
Equipé de rainuresen T
sur trois faces

Sortie arbre cloche
en option

Fixation et centrage sur
palier d’extrémité

Guidage :

- 2 rails
- 4 patins

Guidage :

- 4 patins

Tendeur de courroie
facilement accessible

Butées élastiques

Graissage latéral
des patins a billes
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2 rail de guidage
4 patins a billes
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Kinetic Systems SERIE CREAXE
Séries A Al B C Cl | C2 D D1 | D2 | D3 | D4
CREAXE 62 C32 62 32 | 152 | 62 18 26 78 46 46 8 M6
CREAXE 80 C32 80 55 | 185 | 80 23 44 80 48 70 10 | M8
CREAXE 90 C50 90 42 | 195 | 90 30 30 98 74 70 10 | M8
CREAXE 115C50 | 115 | 60 | 225 | 105 | 35 35 | 118 | 70 65 10 | M8
Séries E E1l F H H1 J J1 K K1 K2 | OK3
CREAXE 62 C32 | 220 | 80 25 45 14 50 M8 | 62 24 | 140 | 8,5
CREAXE 80C32 | 230 | 85 20 45 17 62 M8 | 64 20 | 155 | 8,5
CREAXE90C50 | 250 | 92 32 45 17 62 M8 | 82 30 | 155 | 8,5
CREAXE 115C50 | 270 | 92 32 57 20 70 M8 | 100 | 30 | 170 | 8,5
Séries @Mj7| M1 | M2 @NH8 N1 P Q R Rl1 | R2 | R3 | R4
CREAXE 62 C32 19 | 38 | 48 | 55 |25 | M5 |6x6 | 6 |105| 4 | 55 | 1x1
CREAXE 80 C32 25 | 48 | 64 | 62 2 M6 | 87 | 8 [135] 4 7 | 3x3
CREAXE 90 C50 25 | 38 | 48 | 62 | 25| M6 |87 | 8 |[155] 4 | 7,5 | 1x1
CREAXE 115C50 | 25 | 38 | 48 | 62 | 35 | M8 |87 | 8 |155| 45 | 7,5 | 2x2
Séries @S | S1 | S2 | S3|S4 |@T|T1 | T2 | T3 | T4 | GUHB | Ul
CREAXE 62 C32 | M6 | 12 6 50 | 40 | M6 | 12 | 74 | 30 | 140 20 6
CREAXE80C32 | M6 | 12 6 68 | 68 | M6 | 16 | 95 | 28 | 140 25 8
CREAXE90C50 | M8 | 20 8 74 | 74 | M6 | 12 | 90 | 40 | 150 30 8
CREAXE 115C50 | M8 | 20 | 10 | 100 | 85 | M6 | 15 | 105 | 40 | 170 30 8
Séries Charge (N) Couples statigues (Nm)
Suivant Fz Mox Moy Moz
CREAXE 62 C32 600 275 275 98
CREAXE 80 C32 820 522 522 367
CREAXE 90 C50 820 782 782 434
CREAXE 115 C50 1 380 1535 1535 1120
Séries Avance par tour Inertie poulies Courroie
mm Kg.m?2
CREAXE 62 C32 150 2,53.10" 32 AT10
CREAXE 80 C32 200 4,96.10™ 32 AT10
CREAXE 90 C50 200 4,96.10™ 50 AT10
CREAXE 115 C50 200 7,32.10" 50 AT10
Séries Masse totale Masse en mouvement Inertie du corps
Kg Kg Ixx (mm?) | lyy (mm®%
CREAXE 62 C25 | Course x 0,007 + 6,4 Course x 0,007 76.10° 62,6.10"
CREAXE 80 C32 Course x 0,008 + 7,4 Course x 0,008 + 1,1 182.10* 147.10*
CREAXE 90 C50 Course x 0,010 + 9,7 Course x 0,010 300.10% 247.10*
CREAXE 115 C50 | Course x 0,014 + 11,5 Course x 0,014 720,56.10% | 484,19.10*
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A Al B C C1
85 10 65 98 74 70 10

Séries
CREAXE 125C 125 85 190

El F H H1 J
17 62 M8 82 30

Séries D4 E
CREAXE 125C M8 250 83 30 45

Séries K2 @K3 | OMj7 | M1 M2 |@NH8| N1 P Q
CREAXE 125C 155 8,5 25 48 64 62 2,5 M8 | 8x7 6

S1 | S2 | S3 S4 | GUH8 | Ul

Séries R1 R2 | R3 | R4 | BS
CREAXE 125C 6 4 55 |1x1 | M8 | 20 | 13,5 | 58 58 30 8
Séries Charge (N) Couples statiques (Nm)
Suivant Fz Mox Moy Moz
CREAXE 125C 2330 1820 1820 1480
Séries Avance par tour Inertie poulies Courroie
mm Kg.m?2
CREAXE 125C 200 4,96.10™ 50 AT10
Séries Masse totale Masse en mvt (corps) Inertie du corps
Kg Kg Ixx (mm?) | lyy (mm?%
CREAXE 125C 12,8 + ¢ x 0,017 4,8+ cx0,014 322 810
C = course en mm
7
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Séries A Al | A2 B C Cl | C2 D E |E1*| F H
CREAXE165C32 | 165 | 32 | 71 |160 | 62 | 18 | 26 | 120 | 230 | 105 | 92 | 45
CREAXE 200C50 | 200 | 40 | 80 [ 180 | 80 | 25 | 30 | 142 | 250 | 115 | 110 | 45
CREAXE 240 C50 | 240 | 50 | 100 | 205 | 85 |12,5] 60 | 190 | 300 | 115 | 115 | 58

Séries H1 | J J1 K | KI | K2 | K8 |@Mj7 | M1 | M2 | NH8 | N1
CREAXE165C32 | 16 | 52 | M8 | 100 | 35 |136| 9 19 38 | 48 52 4
CREAXE200C50 | 18 | 62 | M8 | 120 | 40 | 146 | 9 25 43 | 53 62 4
CREAXE240C50 | 20 | 70 | M8 | 150 | 50 |170| 11 30 48 | 58 62 5

Séries P Q R R1 | R2 | R3 | R4 T T1L | T2 | T3 | T4

CREAXE165C32 | M6 | 6x6 | 6,2 |[105| 35 [ 55 |1x1 | M6 | 12 | 38 | 40 | 26
CREAXE 200C50 | M8 | 8x7 | 6,2 |10,5]| 4 65 | 1x1 | M8 | 16 | 44 | 54 | 28
CREAXE240C50 | M8 | 8x7 | 6,2 |105]| 4 55 | 1x1 |[M10| 16 | 45 | 45 | 100

*E1 : avec butées en caoutchouc

I = s

Séries Charge dyn. | Couples statiques (Nm) | Masse totale Mg Bl
mouvement
Fx (N) Mox Moy Moz Kg Kg
14,5 + (course | 6,8 + (course x
CREAXE 165 C32 2 250 1105 850 1105 x 0,016) 0,016)
19,8 + (course | 9,4 + (course x
CREAXE 200 C50 2 800 1860 | 1080 | 1860 X 0,02) 0,02)
27 + (course x | 14,2 + (course x
CREAXE 240 C50 3600 2618 | 1600 | 2618 0,026) 0,026)
Séries Courroie Avance/tour | Inertie poulies Inertie du corps
mm Kg.m? Ixx (mm®) lyy (mm®)
CREAXE 165 C32 | 32 AT10 150 3,1.10™ 1153.10% 148,6.10%
CREAXE 200 C50 | 50 AT10 180 7,3.10™ 2725.10* 381,6.10%
CREAXE 240 C50 | 50 AT10 180 7,3.10™ 4578.10% 668.10%

v13.04.09 www.Kinetic-systems.fr 9
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SERIE CREGAL-C

Profil en aluminium anodisé
Equipé de rainuresen T
sur trois faces

Sortie arbre cloche
en option

Fixation sur palier
d’extrémité

Butées élastiques

Chariot équipé de joints

racleurs
Tendeur de courroie
facilement accessible
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Séries A B | B1 | C | C1 |@Dh6 D1 D2 E El F
CREGAL 62 C 59 | 136 | 86 | 100 | 66 19 38 | 60 | 25 | 62 32 34
CREGAL 90 C 79 162 | 90 | 165|108 | 25 48 | 93 | 25 | 90 50 | 48
CREGAL 115C | 99 |185|100| 230|164 | 25 58 | 126 | 3 115 | 66 60
Séries F1 F2 | @G | G1 | G2 | G3 H J J1 K1 K2
CREGAL 62 C 8 25 M6 12 22 50 43 32 10 15 62
CREGAL 90 C 11 30 M6 16 34 76 45 53 15 15 68
CREGAL 115C 14 30 M8 20 42 96 50 60 17 25 78
Séries L1 L2 M M1 | M2 | @NHS8 N1 P1 P2 P3
CREGAL 62 C 33 22 20 4 1 55 8 22 6 8 6
CREGAL 90 C 33 22 25 4 1 62 10 45 7 10 7
CREGAL 115C | 41 25 32 4 1 62 10 68 11 15 9
Séries P4 R R1 R2 R3 R4 S1 S2 S3 S4 S5
CREGAL 62 C 2,5 6 105| 4 6,5 | 15 | 52 | 105 | 45 3 1
CREGAL 90 C 3 8 15,5 5 9 2 82 | 155 | 6,5 4 2
CREGAL 115C | 35 10 | 18,5 6 11 25 | 105|185 | 10 6 2
Séries T T1 U Ul U2 V V1 V2 V3 | V4 | W
CREGAL 62 C 170 | 12 50 M6 12 98 20 16 47 6,5 | M6
CREGAL 90 C 190 | 12 62 M8 18 | 116 | 20 17 60 85 | M8
CREGAL 115C | 220 | 20 70 M8 20 | 130 | 25 20 78 85 | M8
Séries W1 W2 W3 X X1 X2 Y Y1 Z Z1
CREGAL 62 C 8 30 16 16 45 35 6 25 M6 16
CREGAL 90 C 10 40 20 20 50 43 8 30 M6 16
CREGAL 115C 12 50 20 24 55 58 8 40 M6 20
Séries Charge admissible pour 8 galets (N) Couples statiques (Nm)
FX Fy Fz stat. | Fzdyn. Mox Moy Moz
CREGAL 62 C 2 600 2 600 780 340 260 260 156
CREGAL 90 C 5100 5100 970 412 1275 1275 918
CREGAL 115C 9 200 9 200 1240 540 2 630 2 630 1783

Séries Avance par tour (mm) Courroie crantée Inertie poulies (Kg.m?)
CREGAL 62 C 150 25 AT10 2,53.10™
CREGAL 90 C 200 32 AT10 4,96.10"
CREGAL 115C 200 50 AT10 7,32.10™

Séries Masse totale Masse en mouvement Inerties quadratiques
Kg Kg Ixx (mm?) lyy (mm?)
CREGAL 62 C ¢ x 0,005 + 8,4 cx 0,005 + 1,5 47,28.10" 12,71.10*
CREGAL 90C | ¢x 0,014 + 148 cx0,014+24 193,08.10° 53,32.10"
CREGAL 115C cx 0,022 + 28,5 cx0,022+5 475,33.10% 130,65.10"
C = course en mm
v13.04.09 www.kinetic-systems.fr 13
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SERIE CREGAL-V

Rainures en T sur le
corps et sur le chariot

Chariot équipé de joints
racleurs

Fixation sur palier
d’extrémité
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SERIE CREGAL-V

Séries A B Bl C C1 D E El F F1 aG
CREGAL 62V 84 100 50 100 | 66 150 62 32 34 8 M6
CREGAL 90V | 130 | 142 69 165 | 108 | 200 90 50 48 11 M6
CREGAL 115V | 190 | 165 80 | 230 | 164 | 230 | 115 66 60 14 M8

Séries G1 G2 G3 H J J1 K K1 K2 M M1
CREGAL 62V 15 22 50 41 32 10 220 33 59 20 4
CREGAL 90V 16 34 76 59 52 15 | 300 33 79 25 4

CREGAL 115V | 20 42 96 65 60 17 | 400 37 88 32 4

Séries M2 N N1 N2 N3 ON4 N5 P1 P2 P3
CREGAL 62V 1 33 24 45 34 M6 16 6 8 6
CREGAL 90 V 1 38 40 54 48 M8 20 I 10 7

CREGAL 115V 1 48 34 94 56 M10 20 11 15 9

Séries P4 R R1 R2 R3 R4 S1 S2 S3 S4
CREGAL 62V | 2,5 6 10,5 4 65 | 15 | 52 | 105 | 45 3
CREGAL 90V 3 8 15,5 5 9 2 8,2 15,5 6,5 4

CREGAL 115V | 35 10 18,5 6 11 2,5 10,5 | 18,5 10 6

Séries S5 T |@TiH8| T2 U Y V1 V2 V3
CREGAL 62V 1 45 20 5 75 40 52 M8 16
CREGAL 90V 2 58 30 6 100 60 86 M10 20

CREGAL 115V 2 65 30 6 115 60 136 M12 24
L1 mini=0
| CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
Séries Vérin Charge (N) Couples statiques (Nm)
mm Fx* | 6 bars Mox Moy Moz
CREGAL 62V @32 630 275 275 98
CREGAL 90V @50 990 782 782 434
CREGAL 115V 263 1682 1535 1535 1120
Série Masse totale Masse en mouvement Inerties quadratiques
Kg Kg Ixx (mm?) lyy (mm?)
CREGAL 62V | ¢x0,006 +5,6 ¢ x 0,006 + 1,7 47,28.10" 12,71.10*
CREGAL 90V cx0,015+11,5 cx0,015+2,7 193,09.10* 53,52.10*
CREGAL 115V | ¢x 0,024 + 19,4 cx 0,024 +55 475,33.10" 130,65.10"

C = course en mm

*Fuile = FX - masse en mouvement

v13.04.09
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1]

2 Dimensions (mm)
Séries ol ) -
@A maxi 2B C @D E F G H J
CREAXE 62 C
CREGAL 62 C 22 44 | 405 | 55 | 34 | 25 | 15 | 43 | 15
CREAXE 80/90 C
CREGAL 90 C 25 49 | 51 | 62 | 36 | 25 | 12 | 45 | 17
CREAXE 115 C
CREGAL 115 C 27 49 | 52 | 62 | 46 3 15 | 50 | 17

@) - pour diamétre supérieur, nous consulter
@ : @B maxi peut varier en fonction du @A

Les lanternes compactes réf. A10C se montent sur les modules a courroie avec sortie arbre
cloche. Le montage se fait sans accouplement, est parfaitement synchrone et plus compacte
permettant ainsi de réduire le couple de basculement exercé par 'ensemble réducteur / moteur.

Nomenclature L
C Longueur de I'arbre cloche r
L Longueur de la lanterne compacte
L=C+ 15* I — JI| T @
Z S S
ad Centrage du réducteur / moteur. ©
Dimensions suivant taille de celui-ci o e
gp | Hauteur de la lantere. Dimensions E.J;L c
suivant taille du réducteur / moteur. % @O ©¢ -5 -
* . £ 5 mm suivant réducteur ou moteur a monter © e ©
© ©
o ©

18 www.kinetic-systems.fr v13.04.09




—:Q Kinetic Systems

il

OFPTIONS ET ACCESSOIRES

A10S

Les lanternes monoblocs A10S en aluminium
permettent le montage d’'un moteur / réducteur
sur l'unité avec un accouplement élastique
sans jeu réf. A15.

Séries B C E J
CREAXE 62 C 15 48
CREGAL 62 C 15 38
CREAXE 90 C 15 64
CREGAL 90 C 15 48
CREAXE 115 C 15 48
CREGAL 115 C 15 58

2D Suivant moteur ou réducteur
L L=M+E+J
M Suivant moteur ou réducteur
Séries Réduc- Dimensions
tion A C D B E
CREAXE 62 C ;
CREGAL 62 C ;
CREAXE 90 C ;
CREGAL 90 C ;
CREAXE 115 C ;
CREGAL 115 C ;

@ Position de montage du boftier :

CDA

@ Référence:

| A20 CDA
Référence accessoire
Taille du bottier
Réduction
Position de montage
v13.04.09 www.kinetic-systems.fr 19
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Séries B C E L M*
CREAXE 62 C 5 | 2 | 17 | 10 | M6
CREAXE 90 C 6 2 | 24 | 15 | M8
CREAXE 115 C 6 2 | 24 | 15 | M8 M
. ERN
Séries B | C | E | L | M L O
CREGAL 62C (corps) | 5 2 | 17 | 10 | M6 _ -
CREGAL 62C (chariot) | 4 | 2 | 17 | 10 | M5 ' T
CREGAL 90C (corps) | 6 2 | 24 | 15 | M8 . E _Lé
CREGAL 90C (chariot) | 6 | 2 | 24 | 15 | M8 .. B
CREGAL 115C (corps) 8 2 24 | 18 | M10
CREGAL 115C (chariot) | 8 2 | 24 | 18 | M10

* . Seul est indiqué le taraudage le plus gros / important

La synchronisation de deux modules CREAXE E
ou CREGAL est faite par un arbre de liaison _
équipé de  moyeux  expansibles et .
d’accouplement. '
Il est nécessaire de prévoir une deuxiéme
sortie moteur (sortie male ou arbre cloche) sur
une des deux unités.

Référence de la synchronisation : A30 - E
E = entraxe des deux modules ”

L Dimensions (mm) s
Series A B C D E M Références
CREAXE o5 | 40 | 22 8 10 | M6 A50/ 62
62 C
CRGEZ%AL 25 [ 40 | 22 | 10 | 10 | M6 | A50/L62
CRQ%AéE 25 |55 | 30 | 15 | 10 | M8 | A50/90
CREGAL
90 C 25 | 55|30 |15 | 10 | M8 | A50/L90 el
CREAXE E - C_
115 C 25 | 55|30 |15 | 10 | M8 | A50/ 115 Ta e
CREGAL )
115 C 25 | 55|30 (15| 10 | M8 | A50/L115

20 www.Kinetic-systems.fr v13.04.09




