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Sortie codeur
Centrage fixation
i Option
Joints racleurs (Option)

Etanchéité :
- sans limitation de vitesse
- sans limitation de course

Supports internes
(Option)

Profil en aluminium anodisé
Equipé de rainures en T sur trois faces

Centrage et trous de
fixation pour motorisation
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4 Kinetic Systems SERIE ROLVIS
Séries | A [AL[A2][ B [B1][ C [C1| D | E [EL|E2] E3 [E4| F | G
Rgzbggs 62 | 26| 18| 62 |32 |100| 66 | 78 |120|100| 38 | M6 | 15| 28 | 38
Rgoobgés 90 | 30| 30| 90 | 42 | 165|108 | 115|200 |176| 62 | M8 | 18 | 33 | 33
ROLVIS
115/105 105 | 35| 35 |115| 60 | 230 | 164 | 130 | 280 | 250 | 110 | M10 | 18 | 37 | 37
Séries | H [ I [J ][ K [@M6[@Nh7] O [P | Q [RR] R| Rl [ R2 [ R3
Ré)z';\és 42|20 (30| 9 | 8 | 47 |68 |M3|2x2| 40| 6 [105|55] 35
RSOL/;/(')S 60 | 28 |40 | 10 | 12 | 64 |100|M5 |4xa |65 | 8 |155| 75| 4
ROLVIS
115108 | 70|32 |45 |12 | 15 | 67 |120| M6 |5x5 | 78 | 8 |155| 75|45
Séries | R4 | S [ S1[S2 [S3[S4[S5][T1 [T2[@T3] U [UL[U2][ V
ROLVIS 1 1x1| 40 | 52 (105 45| 3 |1xa| 7 |25|58 |32 10| 2 | M6
62/62
Ré)olyg(l)s 1x1| 65 | 82 |155| 65| 4 |2x2|125| 4 |11,5(52 | 15| 3 | M8
ROLVIS
115105 | X1 | 78 102]185| 10 | 6 |2x2| 15 | 7 | 15 | 60 | 17 | 3,5 | M8

f. XL4) OU A 8 GALETS (r éf. XL8)

ROLVIS 62/62 ROLVIS 90/90 ROLVIS 115/105
E El E El E El
200 170 300 270 400 360
ES

Séries Charge admissible pour 4 galets (N) Couples statiques (Nm)
FX Fy Fz Mox Moy Moz
ROLVIS 62/62 3400 600 800 60 110 105
ROLVIS 90/90 11700 1500 2600 124 210 190
ROLVIS 115/105 20800 2600 4800 286 480 410
Séries Vis a billes Masse totale | Masse chariot | Inerties quadratiques
@ x pas (mm) Kg Kg lyy (mm?) | 1zz (mm?)
ROLVIS 62/62 12x4 ¢ x 0,009 + 2,6 2,9 62,6.10* | 76,15.10*
(option : 12 x 5)
20 x 5 (option : 4 4
ROLVIS 90/90 20x20 ou 20x50) cx0,016 + 9,6 51 247.10 300.10
25 x 5 (option : ¢ x0,022 + 4 4
ROLVIS 115/105 25x10 0U 25%25) 14.2 9,1 484.10" | 720,6.10
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